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easy robot application

Die Automationslésung era 4.0 ® ist ein auf die Anwendung des Kunden konfigurierbares

Robotersystem, bestehend aus einem konfigirierbarem Schweillgerst (MIG/MAG- oder WIG-
. Stromquelle), dem Roboterarm inkl. Steuerung, Schnittstelle, SchweiRbrenner mit
I Brennerhalterung, sowie bereits vordefinierte/ vorinstallierte Programme. Durch die einfache
| Bedienung ist die Einrichtung fiir neue Schweiaufgaben in nur wenigen Minuten méglich und
daher auch flr die Serienfertigung von geringen Stlickzahlen geeignet. Aufgrund des Wegfalls der
Kosten fur Programmierung, Integration und Abschirmung/ Umhausung der Arbeitszellen ist die
| Roboterautomatisierung auch fiir kleine und mittlere Unternehmen erschwinglich und amortisiert

sichinnerhalb kiirzester Zeit.

The automation solution era 4.0 ® is a unique colaborating robotic welding solution configurable to
the customer's application, consisting of a configurable welding device (MIG / MAG or TIG power
source), the robot arm including control, interface, welding torch with torch holder and already
| predefined / pre-installed programs.Thanks to its simple operation, the system is ready for new
‘ welding tasks in only a few minutes and is therefore also suitable for serial production of small
| numbers. Due to the saving of the costs for programming, integrating and safeguarding / enclosing
. the work area, robotic welding now becomes affordable for small and medium-sized enterprises and
‘ is amortized within a very short time.
|

CeapouHblii poboT era 4.0 ® 310 AN KNMeHTa KOHUIypUpyMasi CUCTEMa YNpaBneHusi, COCTOUT U3
KoHurypuposaHoro cesapouHoro annaparta (MIG/ MAG wnu WIG) gpyxento6Horo pobot-
WHTepderica, pasbéma,HacTpaHOro CBapPOYHOrO YCTPOWCTBA, NEPEedBMXKHON PYKM W
LLIapHUPOBaHOWN KUCTW B KOTOPOW 3aKpernsisieTcs CBapoyHasi ropernka, a Takke onpeaenéHHbie/
yCTaHOBMNEeHHbIE CBapO4YHble NporpamMmbl. brnarogaps npoctomMy ynpaBneHuno yCTpoUcTBa, MOXHO
3a HEeCKOMbKO MWHYT WM3MEHUTb MPOLEeCC CBapku U NOSTOMY uaeanbHO ANA HebonbLioro
kormuyecTBa usgenuin. B cBA3M Hanuumem WHTerpauun 3aliuTbl, 3aKpbiTusa paboumx syeek u
nporpamm, No3BONAET MarbiM 1 CPeaAHUM MPEANPUATUAM CHU3UTb 06LLIME pacXobl.




era..

easy robot application

d

Bewegung der Galanke

Y | ——] W

sehulter R eaF =5 110385}
entogee T 1P [ 12123
QNI | e— T2
Huridgilenk 2 @I—__ __a___l[* 264,80, *
Hantdulank 3 {:ﬂ: it TUE| “ﬁ (LS

Ermodtive

L

Touchscreen-Panel /
CeHcopHas naHenb aKpaHa

Mit intuitiver 3D-Visualisierung auf dem Touchscreen-Tablet kann der Roboter auch ohne
Programmierungs-erfahrung schnell eingerichtet und bedient werden. Es werden die
gewiinschten Wegpunkte oder erforderlichen Positionen mittels Pfeiltasten eingerichtet. Der
FuRschalter erlaubt den Freedrive-Modus, fiir die Méglichkeit den Roboter auch per Hand zu
positionieren. Die Startbox ist mit einem zusatzlichen Schalter ausgestattet, der den Roboterin den
Demo-Modus ohne Schweil3funktion versetzt, um die Wegpunkte genau abzufahren.

With intuitive 3D visualization on the touchscreen panel, the robot can be quickly set up and
operated without any programming experience. The required points are easily set by arrow keys on
the touch panel. The foot switch sets the robot into freedrive-mode, to position the torch by hand.
The start box is equipped with a switch, which sets the robot into demo mode, disabling welding, in
orderto testthe precise motion from point to point without arc.

Bnarogaps MHTYUTUBHO NOHSATHOW 3D-BM3yanu3aLmm Ha NnaHLweTe ¢ CEHCOPHbIM 3KpaHOM, poboT
MOXHO BbICTPO HACTPOUTb M MCMonb3oBaTh 6e3 Kakoro-nbo nporpammmupoBaHus. Xenaemble
nyTeBble TOYKU UK Tpebyemble No3nuun HAcTPamBaltTCa C NOMOLLBIO KNaBuL CO CTpenkamu.
HoxHasa neganb NO3BOMSsIET MCNONb3oBaTb cBOOOAHbIM NpuBoa  (Freedrive) ons BO3MOXHOCTW
nepemMelleHnss pykn pobota BpydHyto. CtaptoBas Kopobka ocHalleHa AOMOSHUTESbHLIM
nepeknoyaTenemM, KOTopbii nomewaer pobota B LEMOHCTPAUMOHHBIA pexum 6e3 dyHKuUK
CBapKu, ANA KOHTPONSA NYTEBbIX TOYEK.
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Die Automationslésung era 4.0 ® besteht aus:
- konfigurierbare Schweildstromquelle (MIG/MAG oder WIG)

- Roboter (Version 5 oder 102 inkl. Steuerung, Start-/ Demo-box, Fulischalter
- Schnittstelle und Schaltkasten |

- Roboter-Schweillbrenner mit Brennerhalterung
- vordefinierte/ vorinstallierte Programme
- Einweisung und Service

The automation solution era 4.0 ® consists of:

- configurable welding current source (MIG / MAG or TIG _

- Robot (version 5 or10) incl. Control, start-/ demo box, foot switch |
- Interface and control box |
- Robot welding torch with torch holder |
- predefined / preinstalled programs |
- Instruction and service

CBapoyHbint poboT era 4.0 ® cocTouT na:
-KOHUrypupyemsoii ceapodHein annapar (MIG/MAG nnn WIG)

-nepeaBuXHON pykn poboTa (Bepcns 5 nnu 10), Bkritodas 610K ynpasneHus,
nycK/0eMOHCTPaUMOHHLIN Brok, HOXXHag negans

-MHTEPdENC N BNOK ynpaeneHns

-poboT-CBapOYHas ropénka c gepxarenem ropenku

-onpeAernéHHele/ yCTaHOBNEHHbIE NPOrpamMMbl

-0byyeHue 1 obcnyxmBaHue

Start-/Demobox/ FuBschalter fiir Freedrive-Modus/
start / demo box/ } Foot switch for Freedrive mode/
MycK / AeMOHCTPaLMOHHbINA BOKC MepanbHbIM NepeknoyaTens

Die Automationslésung era 4.0 ® ist derzeit in zwei Versionen verfligbar:
era 4.0 ® - 5 - Automationslésung mit einer Rechweite von 850 mm
era 4.0 ® - 10 - Automationslésung mit einer Rechweite von 1300 mm

The automation solution era 4.0 ™ is currently available in two versions:
era 4.0 ® - 5 - automation solution with a resolution of 850 mm
era 4.0 ® - 10 - Automation solution with a resolution of 1300 mm

Ha gaHHbIn MOMeHT CBapoyHbii poboT era 4.0 ® gocTyneH B ABYX BapuaHTax: |
era 4.0 ® - 5 ceapoyHbIn poboT ¢ paguycom aenctena 850 mm
era 4.0 ® - 10 ceapoyHbIn poboT ¢ pagnycom genctana 1300 mm
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Technische Daten/ Technical specifications/ Cneuncdpunkauun :

Version/

DI era4.0®-5 era4.0®-10
Bepcusa
Wiederholgenauigkeit/
Repeatability/ 10,1 mm/ 20,0039 in (4 mils)
CTabUNbHOCTL!
Temperaturbereich/
Ambient temperature range/ 0-50°C
OMana3oH TeMneparyp:
Stromverbrauch/ Min. 90W, typisch 150 W, max.325W/ Min.90W typisch 250 ,max.500W/
Power consumption/ Min S0W, Typical 150W, Max 325W/ Min 90W, Typical 250W, Max 500W/
noTpednaemMas MoWHOCTb: MwuH. 90 BT, TUnW4HbIA 150 BT, makc.325 BT MuH. 80 BT, mnoudHetid 250 Br, makc.500 BT
Kollaborationsbetrieb/ 15 eweterte Sicherheitsfunktionen/

Collaboration operation/ 15 advanced adjustable safety functions/ |
ornepauma CoTpyqHAYECTBO: 15 paclumpeHHbIX yHKUWA Be30nacHOCTU 1
Traglast/ |
Payload/ 5kg 10 kg
Harpyaka:

Reichweite Roboterarm/

Reach/ 850 mm 1.300 mm
Paguyc oencrsus:

6 rotierende Gelenke/
6 rotating joints/
6 Bpaulalowmnxca coeguHeHnin

Freiheitsgrade/
Degrees of freedom/
CreneHun ceobonbl:

Progrmammierung/ Polyscope grafis che Benutzerschnittstelle Touchscreen mit Halterung/
Programming/ Polyscope graphical user interface on 12 inch touchscreen with mounting/
Np orpaMMUp OB aHW e: CeHCOpHbIN 3KpaH ¢ rpadiiHe ckiM MOoNbL30BaTENLCKAM MHTE Db eltcom
IP Klassifikation/

IP classification/ IP 54

Knaccudukauua IP:

Befestigung/ jede/

Robot mounting/ any/

NpuKpenieHue: KAALIA

Grundflache Roboteram/

Footprint/ @149 mm @ 190 mm
Ba30BbIN MaHUN YA TOP: _

Material/ Aluminium, P P-Kunststoff/

Materials/ Aluminium, PP plastics/

MaTepuan: AntoMmuinunid, MM mnacmk

Kabelldnge Roboterarm/

Cable length robot arm/ 6m

PykaB onuHel kabens:

Gewicht einschl. Kabel/
Weight with cable/ 184 kg 28,9 kg
Bec c kabenem:

zzgl. technische Spezifikationen der Schweilstromquelle/
add. technical specifications of the welding current source/
MI110C TEXHMYECKUE XaPaKTepUCTUKWN MCTOY HUKA GBAPOYHOMO ToKa
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